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der geometrische Ort. den der Endpunkt des Spannungsvektors be-schreibt, das Spannungsdiagramm.
1st dagegen die Spannung konstant und der Strom veranderlich, so 1st der geometrische Ort fur den Endpunkt des Stromvektors das Stromdiagramm.
Im Spannungsdiagramm sind die Koordinaten des Spannungsvektors die Wirkspannung und die Blindspannung. Da die Span-nungskomponenten sich wie die Widerstande (Wirk-, Blind- und Scheinwiderstand) verhalten, stellt das Spannungsdiagramm, abgesehen von dem MaBstab, auch das Diagramm der Scheinwiderstande dar.
Analog stellt ein Stromdiagramm in verandertem MaBstab auch. ein Diagramm der Scheinleitwerte dar.
Dies sei fur einige ganz einfache Falle zunachst erlautert.
Beispiele. 1. In einem Stromkreis mit Widerstand und Selbst-induktion sei R konstant und L veranderlich. Dieser Fall liegt z. B. vor bei einer Drosselspule mit veranderlichem Luftraume oder bei einem Elektromagneten mit beweglichem Kern. Jeder GroBe des Luftraumes oder jedem Hub des Elektromagneten entspricht ein anderer Wert L, wahrend E konstant bleibt.
a)  Ort   des Spannungsvektors bei  konstantem  Strom. Entsprechend   der   Spannungsgleichung   <$ = ^R-\-j^coL  liegt   in Fig. 23   OA—JR   in Richtung  des Stromes  und AB=JcoL um 90°  dagegen nach vorwarts gedreht,    OB=Jz
= P ist der Vektor der Klemmenspannung. Jedem Wert von L entspricht eine Lange AB. Der Endpunkt B dos Vektors der Klemmenspannung bewegt sich auf der Geraden AB. Sie ist das Spannungsdiagramm und in anderem MaBstab das Diagramm des Scheinwiderstandes. Winkel AOB ist der jeweilige Phasenverschie-bungswinkel des Stromes.
b)  Ort des Stromvektors f iir konstante Spannung.     Dividiert  man  die Spannungsgleichung durch R, so ergibt sich die Stromgleichung
^==3-H3~jp
Dieser Gleichung entsprechend ist in Fig. 24 OD — J und um 90° dagegen nach vorwarts gedreht DC = J~-   aufgetragen,   sie ergeben   die konstante Summe R
T>
OC = - , die   in  Richtung  der  Spannung liegt.     Da   das   Dreieck
R ODC bei D stets  rechtwinklig ist,  bewegt   sich   der  Endpunkt  D
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